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Az autondm haldézatoknak folyamatosan taktikai és stratégiai dontéseket kell hozniuk a magas
szintli rendszercélok, un. intent-ek teljesitése érdekében. A megbizhaté és hatékony
automatizalashoz olyan cselekvésre kész tuddsra van sziikség, amely pontosan igazodik az
adott haldzat helyi m(ikodési feltételeihez és képességeihez. Bar a mdiszaki szabvanyok és
termékadatlapok meghatdrozzak az lGzemelési kereteket, egy konkrét telepités tényleges
viselkedését az aktiv szoftverkomponensek, az implementalt funkcidk, a halézati topoldgia és
az erdforras-elosztasok Osszetett kdlcsdnhatasa alakitja, olyan dinamikus, példanyspecifikus
mUkodési kontextust alkotva, amelyet altaldanos modellek nem képesek megfelel6en leirni. E
hidnyossag kezelésére egy kiterjesztett Network Digital Twin keretrendszer alkalmazhato,
amely egy konkrét halézati példanyt annak sajat, heterogén adatforrasai alapjan modellez, és
kozvetlenll relevans elemzési eredményeket szolgdltat. Lényeges Ujitdsa, hogy a
keretrendszerben explicit médon reprezentalt, hogyan befolyasoljdk az egyes szoftveralapu
halozati és menedzsment képességek a halézatot, annak szolgaltatasait és felhasznaldit,
beleértve a dinamikus miuiveletek, feltételek és adatforrasok kozotti fligg&ségeket is. Ez a
strukturdlt, cselekvésre kész tudas teszi lehetévé, hogy természetes nyelven vezérelt Al Agent-
ek determinisztikusan kdvetkeztessenek az automatizalasi dontésekre.



